Misi Géabor
A 1abf6k helyzetének jelolései pozicidjelekkel

1. El6zmények

1.1. ,,A labfék helyzetének értelmezései” cimd tanulmanyunkban labférajzok segitségével mutattunk ra a
kilénboz6 kinetografiai dialektusok értelmezési killénbségeire (Misi 2011). Hét tanciraspéldank az alabbi
esetekben érintett értelmezési problémakat:

P1. Helyben Iépés forgatott labfével

P2. Helyben érintés

P3. El6re 1épés normal tavolsagra forgatott labfékkel

P4. El6re 1épés igen kis tavolsagra

P5. El6re ugras igen kis tavolsagra

P6. Rézsut lépés igen kis tavolsagra

P7. El6re ugras poziciobol

Habar a 2011. évi tanciras-konferencian a P1-P7 kétértelmiiségek tobbsége nem oldédott fel (ICKL 2011),
az elbadas alatti és utani megnyilatkozasok eléremozditottdk tanciras-rendszeriink definiciéinak pontosi-
tasat.

1.2. Billie Mahoney felhivta a figyelmet, hogy a szteptancban is ugyanolyan fontos pontosan jelélni a labfék
helyzetét, mint a magyar néptancban (ICKL 2011 22.0.). Az el6adas utan megemlitette, milyen j6 lenne
keziinkben tartani egyfajta térképet, amirdl kénnyedén leolvashatok lennének a killénféle labféhelyzetekhez
tartozo kinetografiai jel6lések. Jelen frdsunk £6 célja egy ilyen térkép megrajzolasa.

1.3. Odette Blum kifejtette, hogy a kinetografiai dialektusok szamos eltéréssel léteznek és létezhetnek
ezutan is egymas mellett, nem kell feltétleniil egységesitésiikre térekedntink. Elég meghataroznunk, mikor
melyik dialektus keretein belil dolgozunk. Jelen irasunk célja tehat annyi lehet, hogy a labfék helyzetének
jelolésére felépitsink egy 6nmagaban konzisztens rendszert, amelyben barmilyen ldbforgatottsag esetén az
irany-, térmérték-, és pozicidjelek egyiittesen jelolni tudjak a labf6k helyzetét viszonylag nagy pontossaggal.

1.4. A labf6k helyzetének finom meghatarozasara alkalmasak lehetnek a kilonféle pozicidjelek. A
kinetografiaban az alabbi pozicidjelek hasznalatosak:

a) Fekete pozicidjelek. A talaj sikjara vonatkozdan a labfék egymashoz vald viszonyat jelentik (Hutchinson
Guest 2005 386.0., Knust 1997 22.0., Szentpal 1976 148.0.). Kétféle értelmezésiik van életben (lasd 2.8
lentebb).

b) T-pozicidjelek. A talaj sikjan paranyi tavolsagu eltolddast jelentenek (Hutchinson Guest 2005 393.0.,
Szentpal 1976 152.0.).

¢) Fehér pozicidjelek. A talaj sikjara vonatkozoéan ritkan vannak hasznaltban, habar jelentésiikre sztletett
hatarozat (ICKL 1979 58.0.).

d) Polaris pozicidjelek (Hutchinson Guest—Kolff 2003b 70.0.). A talajra sikjara nem hasznalatosak.

e) ,,oin-pozicidjelek”. A magyar nyelvl szakirodalomban eddig nem szerepelt ,,track pin” jelek elnevezését
igy fordithatnank. A talaj sikjan fekvé sinen, sinparokon haladas jel6lésére hasznalhatjuk éket (Hutchinson—
Szentpal 1975, Hutchinson Guest—Kolff 2003a 136.0.).

1.5. A viszonyitott iranyrendszer (Szentpal 1976 256.0., Hutchinson Guest—Kolff 2003a 42.0.) szintén
pontos helymeghatarozast biztosithat, itt azonban nem foglalkozunk vele bonyolult grafikus jel6lésmodja
miatt. Az egyszer( jelolésmodra toreksziink.
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2. ElSkészuletek

2.1 Kiépitendé rendszeriinkben a fenti P1-P7 kétértelmiségek feloldasahoz az alabbi konvencidkat
kovetjiik.

2.2. A P5 és a P7 problémara megoldast itt nem adunk. Ugrasokkal ebben az irdsban nem foglalkozunk.
Belatjuk, hogy nem kezelhet6 egységesen a 1épés és az azonos vagy paros labu ugras tavolsagszamitasa,
amint azokat Szentpal Maria is kiilon targyalta a két mozdulattipusra (Szentpal 1976 82.0.).

2.3. A P2 problémat tgy oldjuk fel, hogy a K3 kinetogram jelentését az F3a labf6rajz adja. (A mellékletben
korabbi szamozasukkal ismételjiik meg az ide vonatkozé dbrakat.) A talajérintés helye megegyezik a 1épés
helyével, fiiggetleniil az érinté labférésztol.

2.4. A P3 probléma mar megoldott (ICKL 2011 21.0.). A labfék tavolsagat a labak forgatottsagatdl
tiggetleniil szamitjuk.

2.5. A P4 probléma megoldasaként a K5 kinetogram jelentésének az I'5a 1abférajzot feleltetjik meg. Ha a
két 1abfé Osszeér, vagyis tavolsaguk zérd, mint az I5Db labférajz esetében, csakis alapiranyjelet
hasznalhatunk 1épés jeloléséhez. A 1abf6k tavolsagat legkdzelebbi pontjaik tavolsaga jelenti.

2.6. A P7 probléma F9a és F9b szerinti két értelmezését pozicidjelek alkalmazisaval kilénboztethetjik
meg, amint arra Billie Mahoney is ramutatott a konferencian (ICKL 2011 22.0.). Kérdés marad, mit fog
jelenteni a pozicidjelek nélkili K9 kinetogram.

2.7. A P6 probléma F8a és F8b szerinti két értelmezésnek jelolését szintén pozicidjelekkel specifikalhatjuk.
Ehhez el6 fogjuk venni azt a Szentpal Maria altal kidolgozott elméletet, ami nyitott pozicidkra is alkalmazza
a pozicidjeleket (lasd 5.2 lentebb).

2.8. A P1 problémara vissza kell térink. A konferencia-el6adas utani reakciok azt mutattak, nem volt
vilagos a fekete és fehér pozicidjelek jelentésének magyarazata. (Toérténeti adalékként lasd még 6.2, 6.3
lentebb.) Helyesebb lesz ezuttal a pozicidjelek oldalardl megvizsgalnunk a kérdést, és megfogalmaznunk, a
zart pozicioknal hogyan alkalmazzuk Sket. Ehhez tekintsiik a K2b kinetogramot, ahol oldalt iranyu fekete
pozicidjel jeloli az oldalt viszonyt. Az F2b értelmezés szerint az oldalt viszony a labfék koézéppontjara
vonatkozik (Marion 1979). Az F2a értelmezés szerint az oldalt viszony 1. poziciét jelent, ahol definicié
szerint a labujj a labujjal, illetve sarok a sarokkal érintkezik (Szentpal 1976 170.0.).

2.9. A Pl-hez hasonl6 problémakat mutatnak a P10-P12 problémak K10-K12 és F10-F12 abrai. A P10 a
P1 oldalt nyitott poziciéra atfogalmazott valtozata. A P11 V. poziciénal mutat kétértelmiiséget, mig a P12 a
P11 eldl nyitott poziciora atfogalmazott valtozata. Nyilvanvald, ezeknél a problémaknal el6re illetve oldalt
iranyua sineken haladast kell értelmezniink és jeldlntink. Meg kell vizsgalnunk, hogyan tudjuk alkalmazni a
sin-pozicidjeleket.

3. Sinek és pozicidjelek

3.1. A sinpar hasznalata a kinetografia alapkonvencidja elérelépésnél (Hutchinson Guest 2005 54.0., Knust
1997 22.0., Szentpal 1976 23.0.).

3.2. Szentpal Maria oldalt iranynal is emliti a sinparkonvenci6 alkalmazasat (Szentpal 1965 6.0.).

3.3. Ann Hutchinson és Szentpal Maria k6z6s munkajukban rézsat iranyoknal szintén értelmezik a sint,
amikor bevezetik a sin-pozicidjeleket (Hutchinson—Szentpal 1975).
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3.4. A sin-pozicidjelek a haladasi irannyal parhuzamos képzetes sinek segitségével adjak meg a test
kozéppontjan athalad6 egyenes sinvonaltdl valo eltérést. Absztrakt jelek, grafikai formajuk elforgatasatol
nem flgg jelentésiik (Hutchinson Guest—Kolff 2003a 144.0.), hiszen nem a labfék viszonyat jel6lik, hanem
egy a haladasi irany szempontjabol jobb vagy baloldali képzetes sinre helyezkedést.

3.5. Hogy ezen elv alkalmazasakor melyik jelet kell hasznalnunk a S1a-S1k jelek koziil, nem egyértelmd. A
sinpozicid-jelek két kiosztasat talaljuk az irodalomban a labakra vonatkozdan: az S2a (Hutchinson—Szentpal
1975 2.0.) és az S2b szerintit (Hutchinson Guest—Kolff 20032 140.0.). Rdadasul az utébbi kiosztast
tartalmazd kotet eltér az el6re és oldalt irany sinjelolésénél: elére 1épéseknél az Slc és az Sli jeleket
hasznalja (v.6. Hutchinson Guest—Kolff 2003a 142.0., 19aq abra), mig oldalt keresztbelépésnél az Sla és
S1k jeleket (v.6. Hutchinson Guest—Kolff 2003a 144.0., 19au abra, 222.0., Bo abra). A tovabbiakban mi az
Slc és az Sli jeleket irjuk, tehat a K13 kinetogram olvasata az I'13a labférajz lesz, nem pedig F13b, ami az
F13b’ jelhasznalatbol adédna.

3.6. A sinek szélessége és tavolsaga nincs pontosan értelmezve. Annyi definialt, hogy forgatott 1ab esetén
szélesebb sint kell elképzelniink (Hutchinson Guest—Kolff 2003a 142.0.). Ezért az F13a abran a
parhuzamos 1abfék esetén keskenyebb, a K14 kinetogramhoz tartozé 14 abran a kifelé forgatott labfék
miatt szélesebb sineket lathatunk. Ha viszont kiilonboz8képpen forgatott a két lab, nem definialt, hogy
melyik 1ab szerint kell képezniink a sineket, vajon a régi vagy az 4j timasztélab nyoma szerint kell a sikot
kiosztanunk. Az F15a-F15c és az F16a-F16c abrak szemléltetik a lehetséges megkozelitéseket. Az a)
abrakon keskeny, a b) dbrakon széles, a c) abrakon vegyes kiosztas lathaté. Az F15c és az Fl6c¢ rajzok
logikdja az, hogy a régi tamasztolab nyomanak érint6itél, de az 4j tamasztolab nyomanak szélességével
vettik fel a savokat.

3.7. Amig a sinek nem definialtak forgatott labf6k esetére, nem tudunk sin-pozicidjeles megoldast adni a
P10 és a P12 problémara.

3.8. Masrészt a P1 és a P11 problémara mar azért sem hasznalhatjuk a sin-pozicidjeleket, mert az
alapiranynak nincs sinvonala, amit6l az eltérést értelmezni tudnank (lasd 3.4 fentebb). Hacsaknem az
alapiranyjel melletti pozicidjel nem képvisel egy iranyt (lasd 7.6 lentebb).

3.9. A masik lehet6ség az, hogy nem sin-pozicidjeleket hasznalunk az F10a és az F10b, illetve az F12a és az
IF12b 1abférajzok jelolésbeli megkiilonboztetésére, hanem zart pozicidkbdl, nevezetesen az F2a-F2b illetve
az Fl11a-F11b labf6rajzokbdl szarmaztatjuk Oket, kiterjesztve a zart pozicidknal hasznalatos fekete vagy
fehér pozicidjelek jelentését (lasd 5.2 lentebb).

4. Labfétérképek

4.1. Tekintsiik a K17a kinetogramot. A jelkombinaciéval leirt mozdulat az FF17 abra szerinti labfShelyzetet
eredményezi. A jobb lab helyzetét a kiindulasi helyzetben sotétitett sarokrésza labnyom mutatja. A bal lab
helyzetét a mozdulat befejeztével ires labnyom mutatja. Ez a labf6érajz megadja a 1abf6 helyzetét barmely
labférészre torténd 1épésnél, és nem csak 1épésnél, hanem barmely labférésszel torténd érintésnél is (lasd
1.6 fentebb). Tehat az K17a-K17f kinetogramok mindegyikéhez ugyanaz az 17 labférajz tartozik. Ha nem
a teljes talp érinti a talajt, az tires labnyomot a bal 1abfé fiiggbleges vetiiletének kell képzelntink.

4.2. Az M1 abran a bal 1abf6 rajzanak sarokrészébe berajzoltuk a 1épé mozdulatot leird jelkombinaciét.
Ezzel a moédszerrel egy abraba egynél tobb bal labnyomot és jelkombinaciét is berajzolhatunk, és
mindegyiknél kélcséndsen azonosithatd lesz a megtelel§ mozdulatot leird kinetogram. Az ilyen tSbb
labnyom rajzat is tartalmazé abrakat fogjuk a tovabbiakban labfétérképeknek nevezni. A labfétérképek
bevezetésével sokkal kevesebb abra bemutatasara van sziikségiink. Még kisebb 1éptéki lehet térképiink, ha
a labnyomoknak csak a sarokrészét szerepeltetjiik, a teljes labnyom ugyanis odaképzelhets (v.6. az M2, M3
¢és az M4 labfétérképeket).
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5. Fekete poziciojelek és poziciés pozicidk

5.1. A fekete pozicidjellel jelolt zart poziciok rendszere jol ismert a kinetografidban (Hutchinson Guest
2005 53.0., Knust 1997 22.0., Szentpal 1976 148.0.). Az M2 labfétérkép azt a két-két 1. és V. poziciot, az
M3 labfétérkép azt a négy III. pozicidt abrazolja, ami az elére iranyu, parhuzamos labfék esetén jon létre.
Az M4 labfétérképen mind a nyolc elébbi zart pozicid egyszerre szerepel.

5.2. Szentpal Maria alkalmazta a fekete pozicidjeleket nyitott pozicidk esetére is (Szentpal 1976 150.0.),
mégpedig a ,,szemkozti” zart pozicidk jelolésébdl szarmaztatta jeloléstiket. Ezek a zart pozicidbol képzett
nyitott pozicidk az ugynevezett pozicids pozicidk. Képzésiik {6 elvét tobbféleképpen is magyarazhatjuk:

a) a nyitott poziciét ugy moédositjuk, hogy a labtsk helyzetét athelyezziik a zart pozicié altal kijel6lt sinre;
vagy b) a zart poziciobol kiindulva nyitjuk a labakat a nyitott poziciéval meghatarozott iranyba;

vagy c) ha egy adott poziciés pozicidbdl a nyitott pozicié iranyanak megtartasaval a labtSket zérd tavolsagig
kozelitjiik, visszakapjuk a zart poziciot.

Példaul az V. poziciés IV. pozicid képzésénél

a) a IV. poziciét gy médositjuk, hogy a 1labfék helyzetét athelyezzik az V. pozicié altal kijel6lt sinre;

vagy b) az V. poziciobdl kiindulva nyitjuk a labakat a IV. poziciéval meghatarozott, el6re iranyba;

vagy c¢) ha az V. poziciés IV. poziciébdl a IV. pozicié iranyanak megtartasaval a labféket zérd tavolsagig
koézelitjiik, visszakapjuk az V. poziciét.

5.3. Elére iranynal az M5 1abf6térkép a szentpdli IV. pozicié mellett az V. poziciés IV. poziciét mutatja
(Szentpal 1976 151.0.), az M6 1abt6térkép pedig azok sztkitéseit.

5.4. Oldalt iranynal Szentpal Maria az M7 labf6térkép szerint értelmezi az eltolast a I1. pozicidkra (Szentpal
1976 150.0.). Az M8 labf6térkép a sziikitett pozicids II. pozicidkat mutatja.

5.5. Rézsut iranynal is értelmezett az eltolas (Hutchinson—Szentpal 1975, 4.0.), e helyiitt korrigalnunk kell
korabbi ellenkez6 allitasunkat (ICKL 2011 22.0. 2.8.1, Misi 2011 40.0. 8.6). Az M9 labf6térkép poziciés VI.
poziciokat abrazol.

5.6. Az M10 labfétérkép Osszefoglalja az Osszes eddig bemutatott pozicié (lasd M4, M6, M8 és M9)
jelolését. A térkép megfelelen kisléptékd, a labnyomok altalaban labfészélességre vannak egymastol.
Mindéssze 10 tresen maradt ldbnyomot, jeloletlen labféhelyzetet talalunk az abraban, ezekre még
visszatériink (lasd 7.1 lentebb).

5.7. Még kisebb 1éptékd térképet is tudunk késziteni, ha a szentpali szlk illetve tag III. pozicidokbodl
(Szentpal 1976 151.0.) szarmaztatunk poziciés pozicidkat. Az M11 labfétérkép a szik illetve tag IIL
pozicidkat érzékelteti, ahol a 1abfék a III. pozicids helyzetiiktél az 1. illetve az V. poziciés helyzetik felé
tolodtak el.

6. Fekete ¢és fehér pozicidjelek

6.1. A zart pozicidk értelmezése forgatott labak esetén komplikaltabb. A kévetkezé abrainkon a jobb 1ab az
elére irannyal parhuzamos, a bal lab kifelé forgatott lesz, mégpedig extrém 90 fokban. Az M12a-M12c
abrak az I. és az V. pozicidkat, az M13a-M13c abrak a III. pozicidkat irjak le az adott forgatottsagban. Az
M12a és az M13a labt6térkép a fekete pozicidjelek szentpali alkalmazasat mutatja (Iasd 2.8 fentebb). Az
M12b és az M13b labf6térkép fehér pozicidjellel jeloli ugyanezt a labféviszonyt, ahogy azt a Laban-
kinetografia Nemzetkézi Tanidcsa 1979-ben javasolta (ICKL 1979 58.0.). Az Ml2c és az Ml3c
labfétérképen a fekete pozicidjelek mas jelentésben allnak, a labfék kozéppontjainak viszonyara
vonatkoznak (lasd 2.8 fentebb).
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6.2. Szentpal Maria a sin-pozicidjelek bevezetésével a fekete pozicidjeleket mar nem a labfé-kozéppontok
viszonyara akarta hasznalni, hanem Gjra a sarok-labujj viszonyokra (Hutchinson—Szentpal 1975 3.0.).

6.3. Annak érzékeltetésére, hogy a sarkak és a labujjak viszonyait kénnyebb egy tancosnak rekonstrualni,
Szentpal Maria olvasogyakorlatokat készitett (Szentpal 1981 3.0.), amiket viszont nem volt lehetésége
bemutatni a kévetkezé ICKL konferencian (Lange 1981 1.0.). A magyar tancirds gyakorlata a mai napig a
fekete pozicidjeleket szentpali értelemben hasznalja (Szentpal 1987 2.0.).

6.4. Irisunk tovabbi részében kovetni fogjuk az ICKL hatirozatait (ICKL 1979 58.0.), és fehér
pozicidjeleket hasznalunk Szentpal pozicidés megkézelitésének jelolésére. Az M14 labfétérképen egyiitt
abrazoljuk az M12b és az M13b labf6térképen mar bemutatott L., IIL. és V. poziciokat. A jobb oldalt
iranynal alkalmazott két pozicidjel rajza immar elvalik, a 1abf6k viszonyara a fehér pozicidjel vonatkozik, a
labak keresztezését pedig fekete poziciojel jeloli ugyantgy, mint korabban (Hutchinson Guest 2005 40.0.,
Szentpal 1976 149.0.).

6.5. Forgatott labak esetén Szentpal Maria sem értelmezte a nyitott pozicidk jelolését, azonban az 6 elvei
alapjan (lasd 5.2 fentebb) konnyen megalkothatjuk a forgatott pozicidés poziciok rendszerét e
tanulmanyban. Ezeket tehat fehér pozicidjelekkel fogjuk megadni.

6.6. Amennyiben a fekete pozicidjel jelentése nyitott pozicidkra is a labfék kozéppontjainak viszonya
marad, mind&ssze az M15 labf6térképen szerepld labféhelyzeteket tudja jelSlni.

6.7. Az adott extrém labforgatasnal, el6re-hatra irany esetén az M16 labfétérkép szerint szerkesztjiik meg a
pozicios IV. pozicidkat. Az M17 labfétérkép ezek szikitéseit mutatja be.

6.8. Az adott extrém labforgatasnal, oldalt irany esetén az M18 labf6térkép a pozicids 1I. pozicidkat, az
M19 azok szikitéseit abrazolja.

6.9. Az adott extrém labforgatasnal, rézsut irany esetén az M20 labf6térkép a poziciés VI. pozicidkat
mutatja.

6.10. Az adott extrém labforgatasnal az M21 labf6térkép az Gsszes eddig bemutatott poziciét (lasd M14,
M17, M19 és M20) tartalmazza. Lathatjuk, hogy joval t6bb labf6helyzetet tudtunk jelélni, mint amit az M15
labf&térkép tartalmazott.

6.11. Még az M21 labf6térképen szerepl6knél is tobb labféhelyzetet tudunk jel6lni, hiszen értelmezhetjiik a
szik illetve tag III. pozicidkat az adott labforgatasnal az M22 labf6térkép szerint, és ezekbdl képezhetiink
pozicids pozicidkat.

6.12. Ahhoz, hogy minden lehetséges labforgatottsigot megviszgaljunk, az alabbi kilenc alapesetet kell
szamba venniink.

R1. mindkét 1abfé parhuzamos az elére irannyal

R2. a bal 1ab kifelé forgatott, a jobb 1abfé parhuzamos az elére irannyal
R3. a bal 1abfé parhuzamos az el6re irannyal, a jobb lab kifelé forgatott
R4. a bal 1ab befelé forgatott, a jobb 1abfé parhuzamos az elSre irannyal
R5. a bal 1abt§ parhuzamos az elére irannyal, a jobb 1ab befelé forgatott
R6. mindkét lab kifelé forgatott

R7. mindkét 1ab befelé forgatott

R8. a bal 1ab befelé, a jobb 1ab kifelé forgatott

RO. a bal 1ab kifelé, a jobb lab befelé forgatott
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Az elsé két esetet mar részletesen targyaltuk (lasd 5. és 6. fentebb), fehér pozicidjeles labfétérképeiket most
4jbol megadjuk kevesebb segédvonallal az M23 és M24 labfétérképeken. A tobbi eset e kett6héz hasonld
modon képezhetd, ezeknek mar csak elkésziilt labférajzait mutatjuk be az M25-M31 labfétérképeken. Ezek
kidolgozasa és bemutatasa volt tanulmanyunk {6 célja.

7. T-pozicidjelek és sin-szélesség

7.1. Az M10 illetve az M23 labfétérképen 16 labnyom jeldlése nem specifikalt pozicidjellel. Az R6-R9
forgatottsag M28-M31 labfétérképein szintén lathatunk 16-16 kitoltetlen labnyomot. A magyar kinetografia
gyakorlata az M10 kérdéses labféhelyzeteit T-pozicidjel segitségével jeloli, ahogy ez az M32a labfétérképen
lathat6. Az M32b labf6térkép ugyanezt mutatja fehér pozicidjelekkel.

7.2. A T-poziciéjel hasznalatanak elsé problémaja az, hogy nem pontos, csak koérilbelili tivolsagot jelent.
Szentpal Maria 3-5 centiméternek definidlja (Szentpal 1976 152.0.), mig az Ann Hutchinson Guest altal
megadott tavolsag 1-1.5 inch, esetleg 3 centiméter (Hutchinson Guest 2005 393.0.).

7.3. A T-pozicidjel alkalmazasanak tovabbi problémaja, hogy masik pozicidjel mellett bonyolult grafikus
képet nyujt, és ezért értelmezése is bonyolultabb, mintha a két pozicidjel helyén egyetlen éllna.

7.4. Mivel az R1 esetben mindkét 1abf6 elére iranyu, az el6re-hatra sinen mozgas leirasahoz alkalmazhaték a
sin-pozicidjelek, most nem utkéziink a forgatott labak problémédjidba (ldsd 3.7 fentebb). Az M32a
labf6helyzeteinek sin-pozicidjeles lefrasarat az M32c és az M32d labf6térképek mutatjak. M32d jel6lései
abban kiilonb6znek M32c jel6léseitdl, hogy a sin-pozicidjeleket azonos irdnyba tudtuk forgatni (lasd 3.4
fentebb). Az abrakban azért hianyoznak a zart poziciok jel6lései, mert a sin-pozicidjelek nem hasznalhatok
alapirany mellett (lasd 3.8 fentebb).

7.5. Az M32a-M32d abrakon szerepl6 labfShelyzetek koziil emeljiik ki az F18 1abférajzot, és vizsgaljuk meg
kozelebbrol, hogyan jelolhetjiik a hozza tartozoé 1épést. A K18a a fekete és T-pozicidjeles, a K18b a fehér és
T-pozicidjeles, a K18c a sin-pozicidjeles irasmddot mutatja. A labféhelyzetet pozicids IV. pozicidénak
értelmezve (lasd 5.2 fentebb) az elére iranyjel mellett elegend6 lenne egyetlen fehér pozicidjelet
feltintetnink. Mivel t6bb zart poziciobdl is lehetséges szarmaztatnunk, a K18d-K18j kinetogramok
mindegyike értelmes lehet, habar szokatlan értelmezni egy adott iranyjel mellett a vele ellentétes irdnyt
képvisel6 pozicidjelet (K18h-K18j). Ha nem akarunk t6bb jelolést hasznalni azonos jelentéssel, ki kellene
valasztanunk kézilik egyet, vagy még pontosabban, meg kellene hataroznunk egy jol definialt helyzetet,
amibdl nyitassal szarmaztatjuk a pozicidés poziciot (lasd 5.2.b fentebb).

7.6. Az F19 labférajz szerinti lehetne az a helyzet, amibél az F18 helyzet irasmoédjat szarmaztatjuk. A
magyar irasmodban eddig is a K19a és a K18a kinetogram azonos képzést volt (lasd 7.1 fentebb). Az F19
igazabol nem zart pozici, hanem egy nyitott V. pozicid, a labak éppen egy sin-szélességnyire nyitottak, és
jelolésére jelenleg nincs egyszerdbb megoldas, mint a K19a. Jelolésének sin-pozicidjelet tartalmazéd
valtozatat mutatja a K19b kinetogram (Hutchinson—Szentpal 1975 3.0.). Itt az elére iranyu, labf6hossznyi
eltolast a fekete pozicidjel, mig az oldalt iranyu, sin-szélességnyi eltolast sin-pozicidjel jeloli. A jelenleg
hasznalt Slc sin-pozicidjellel a K19¢ kinetogramot irhatnank, de a K19b és a K19¢ is éppugy bonyolult
grafikat nydjt a két pozicidjel miatt, mint a K19a.

7.7. Mas szempont szerint mivel F19 nem valdédi zart pozicio, megfelel6 jelolése a K19d, pontosabban a
K19e kinetogram. Ebben az elére iranyu, minimalis tavolsagu eltolast az iranyjel és a térmértékjel hatodik
foka egytittesen jeldli, mig az oldalt irany4, sin-szélességnyi eltolast ugyanugy sin-pozicidjel jeloli. K19e sem
nyujt egyszeribb irasképet, mint K19a.
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7.8. A K19a kinetogram fehér pozicidjeles valtozatabol, a K19f jellésmodbol kiindulva kisérletet tesziink
az 1. és az V. pozicid kozotti kvazi zart pozicidonak tekintett F19 labféhelyzet egyszer jelolésére a
labtéhelyzetekre alkalmazott fehér pozicidjelek rendszerének kiterjesztésével. Egy 6j grafikus jelre, majd
jelcsoportra négy ajanlatot bocsatunk itt megfontolasra, ezeket az S3a, S3b, S3¢ és S3d abrak mutatjak. Az
S3a forma az 1. és az V. poziciéonal hasznilt jelekbdl szarmazik, két szara van, mint a koztes
pozicidjeleknek. Az S3b jel fiiggbleges szara azért hosszabb, mert az V. pozicidhoz kézelebbi viszonyt
kivan kifejezni. Az S3c formanak csak egy szira van, mint a legtobb pozicidjelnek, a vége ugyanakkor
emlékeztet mind a T-pozicidjelre, mind az F13b szerinti sin-pozicidjelre. Az S3d jel vége az F13a szerinti,
altalunk eddig hasznalt sin-pozicidjelre emlékeztet. Az S4 jel, ami az 1. és a III. pozicié kozoétti viszonyt
érzékelteti, mar hasznalt a tag II1. poziciéra (lasd 5.7 fentebb).

7.9. Az F19 labférajzhoz tartozo 1épés jelolési lehetSségeit a K20a, K20b, K20c és a K20d kinetogramok
mutatjak. Hasonl6 médon, az F18 labféhelyzetet eredményez6 mozdulat a K21a, K21b, K21c vagy a K21d
kinetogramokkal egyszeriibben jel6lhetd.

7.10. A javasolt négy jelcsoport teljes készletét az S5aa-S5ad, S5ba-S5bh, S5ca-S5ch, S5da-S5dh abrak
mutatjak be. Az elsé csoportban elegend6 négy grafikus format megadnunk a jelek atlés tikrozési
szimmetridja miatt. A tovabbi harom csoportba nyolc-nyolc forma keriilt. Mint ahogy a tobbi fehér
pozicidjel, a kiterjesztett halmaz 4j elemei sem forgathatdak jelentésitk megtartasaval, ellentétben a sin-
pozicidjelekkel (lasd 3.4 fentebb).

7.11. Az S5aa-S5ad, S5ba-S5bh, S5ca-S5ch és S5da-S5dh jelek alkalmazasat mutatjuk be a tovabbiakban. Az
R1 forgatottsagban az M32b labf6térképet helyettesitheti az M33a-M33d labfétérképek valamelyike. Az R6
forgatottsaigban az M34 labfétérkép tartalmazza a T-pozicidjeles megoldasokat, az M35a-M35d
labf6térképek mutatjak az 4 valtozat lehet6ségeit. Az R7 forgatottsagban az M36 labf6térkép tartalmazza a
T-pozicidjeles megoldasokat, az M37a-M37d labf6étérképek a lehetséges 4j valtozatokat. Az RS
forgatottsagban az M38 labfétérkép mutatja a T-pozicidjeles megoldasokat, az M39a-M39d labf6térképek a
lehetséges 1j valtozatokat. Végil az R9 forgatottsaghoz tartozé M40 labfétérkép T-pozicidjeles megoldasait
az M4la-M41d labfétérképek egyike helyettesitheti. Mivel az R6 és az R7 forgatottsigban a két 1abfs
parhuzamos, viszont ellentétes iranyu, elére illetve hatra nyitott I. poziciot kellett jelSlniink, amihez az
S3bc-S3bf, az S3cc-S3cf és az S3dc-S3df jeleket hasznaltuk az M35b-M35d és az M37b-M37d
labtétérképeken.

7.12. Szentpal Maria elvei alapjan szamos pozicidés pozicidt tudunk értelmezni, és szamos labfShelyzetet
tudunk jel6lni. Ezeket a jeloléseket kidolgoztuk forgatott labak esetére is. A fehér pozicidjelek halmazat
hasznaltuk, ami 2 alapiranyu, 8 f6iranyt és 8 koztes iranyu jelet tartalmaz. Ezek utan megallapitottuk, hogy
a sinparosan nyitott I. és V. pozicidkat egyszeribben, egyetlen pozicidjel segitségével tudnink jel6lni, ha
tovabbi 4 vagy 8 jellel kiterjesztenénk a fehér pozicidjelek halmazat. Ezaltal egyetlen komplett pozicidjel-
készlet jelolhetné az irany- és térmértékjelekkel egyiitt a labf6k pontos helyzetét.
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